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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana przez zamawig¢ego

Wykonanie zasilania ,sterowania i ingtplelektrycznej w zmodernizowanej ist. Stacji
Uzdatniania Wody w Dychowie na dz. nr 305/5 Gm. iB@lce, zwanej w dalszej ¢&i
specyfikacji ASUW..

1.2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji teicznej  wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robo6t zwjzanych z wykonaniem linii kablowych zasilania etgkznego i sterowania
tablicy sterujcej TS (sterownicy), pomp @dinowych, zbiornika wody czystej, pompy
zbiornika poptuczyn i ewietlenia terenu zmodernizowanej istgmEgj Stacji w Dychowie.

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna wykonania iiodlbrobot jest ogcia dokumentacji
projektowej i stanowi podstayndo opracowanie dokumentacji przetargowej przyaac
i realizacji robot.
Projektant spordzapcy dokumentagj projektowy maze wprowadza do niniejszej
specyfikacji zmiany, uzupetnienia $aislenia, odpowiednie do przewidzianych projektem
robét, uwzgédniajgce wymagania Zamawigjego oraz konkretne warunki realizacji robat,
niezlezdne do uzyskania wymaganego standardu isgkgch robot.
Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpmie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robét o niewielkim znaczedia ktorych istnieje pewrio , ze
podstawowe wymaganiatl spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wyaiyah z
doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki bietosy.

1.4. Przedmiot i zakres roboét obgtych specyfikacp wykonania
i odbioru rob6t

Ustalenia zawarte w niniejszej specydjkgechnicznej dotyczzasad wykonywania i
odbioru robot w sktad ktorych wchodzi::
- wytyczenie geodezyjne tras uénmia kabla zasilagego i sterowniczego
- wykopanie rowow kablowych o gokasci 0,7m
- nasypanie na dno rowu kablowego 10cm waggtiasku
- utozeniem kabla zasilagego elektroenergetycznego 0,4kV i sygnalizacyjnego
- hasypanie na kable 10cm warstwy piasku
- hasypanie 15cm warstwy gruntu rodzimego
- utozenie w rowach filii niebieskiej
- zasypanie rowow kablowych
- zakopanie fundamentow pod stupywetieniowe
- monta stupéw dwietleniowych na fundamentach
- monta opraw @wietleniowych na stupach
- wykonanie uziemie
- mont& tabicy TR; TS i szafek SZp; SZ1i SZ2
- wprowadzenie kiacéw zasypanych kabli do studnebinowych, szafek , tabliczek
zaciskowych w stupachiwietleniowych i do sterownicy TS.



Specyfikacja techniczna dotyczy wszystkich czyenmagcych na celu wykonanie robét

Zwigzanych z:

- kompletacy wszystkich materiatéw potrzebnych do wykonaniagmoah wyej prac,

- wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celmygiotowania podiza,

- utozeniem wszystkich materiatdbw w sposob i w miejscadiym z dokumentag;
techniczag,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumegtacihniczna wszystkich elementéw
wyznaczonych w dokumentaciji,

- przeprowadzeniem wymaganych prob i kiadeaz potwierdzenie protokétami
kwalifikujagcymi montowany element zasilania i sterowania.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia specyfikacji technicznej sa zgodne z odpowniidnormami oraz
okresleniami podanymi specyfikacji technicznej ,Wymagangolne” Kod CPV 45000000-
7, pkt 1.4. a take podanymi poriej:

Specyfikacja techniczna -dokument zawieragy zespot cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie patedw technicznych jakai,
wymogow bezpieczestwa , wielkdci charakterystycznych a tad& co do nazewnictwa,
symboliki, znakéw i sposobOw oznaczania , metocabag@rob oraz odbioréw i rozlicze

Aprobata techniczna— dokument stwierdzggy przydatnéé danego wyrobu do okfl®nego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia technmzie® wymaga podstawowych wyrobu
oraz metodyk bada dla potwierdzenia tych wymaga

Deklaracja zgodndici — dokument stwierdzggy przydatné¢ danego wyrobu do oksi®nego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia technmzig® wymaga podstawowych wyrobu
oraz metodyk bada potwierdzenia tych wymaga

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upoivaong jednostl badajgca,
stwierdzagcy zgodnaéc¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami , wymogami lub specyfikacja technicdita badanego materiatu lub wyrobu.

Czes¢ czynna— przewaod lub inny element przewady wchodacy w skiad instalaci
elektrycznej lub urgdzenia , ktéry w warunkach normalnej pracy instakdektrycznej mae
by¢ pod napgciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego.

Pofagczenia wyrownawcze- elektryczne pagkzenie czsci przewodzcych dosgpnych lub
obcych w celu wyréwnania potencjatu

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zespét materiatdw dodatkowych stosowanych
przy uktadaniu kabli, utatwiagy ich monta oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczagy przed uszkodzeniami, wytycaay trasy przebiegi kabli itp.

Szafa sterownicza- zespét aparatury odpowiednio dobranej bppbnej w pola , sticy do
zasilania, sterowania , zabezpieczeniadaa elektrycznych przed skutkami zwar
przechzen , realizacji wyznaczonych zatldanego pola oraz kontroli linii i obwodéw



instalacji elektrycznej. Aparatura stangea wraz z obudowami szedterownicza , w
zaleznosci od potrzeb mize spetnia nastpujace funkcje: zmiany nagtia instalacji ,
taczeniowe, rozdzielcze, sterownicze, zabezpieczamaarowo-kontrolne, sygnalizacyjne i
alarmowe.

Klasa ochronnaici — umowne oznaczenie, okl@ace maliwosci ochronne urgdzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezgmnim dotyku.

Stopier ochrony IP — okrdona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementow instalacji elektrycznej orazgatprzedostaniem sia ciat statych ,
wnikaniem wody i gzéw, a ktgrzapewnia odpowiednia obudowa.

Urzadzenia elektryczne— wszelkie urgdzenia i elementy przeznaczone do wytwarzania,
przeksztatcania , przesytania, rozdziatu lub wylgstania energii elektrycznej

Pompa gkbinowa — kompletne urgdzenie stdagce do pompowania wody odwiertu do
zbiornikbw ASUW z instalagjsterownicz i zasilapca.

Oprawa oswietleniowa— kompletne urgzenie staagce do przymocowania i pagizenia z
instalacja elektrycznjednego lub kilkwrodetswiatta , ochronyrédetswiatta przed
wptywami zewrtrznymi i ochronysrodowiska przed szkodliwym dziatanieirodetswiatta a
takze do uzyskania odpowiednich paramet&vietinych (bryta fotometryczna, luminancja)
utatwia wigciwe umiejscowienie i bezpieczmvymiare zrodet$wiatta , tworzy estetyczne
formy wymagane dla danegagu drogowego. Elementami dodatkowymicstony lub
elementy ukierunkowaniaddetswiatta w formie :klosza , odbépika, lub rastru.

Przygotowanie podiaa — zespot czynniei wykonywanych przed zamocowaniem,
urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrgjzoktadaniem kabli i przewodow
majcy na celu zapewnienie ravosci ich zamocowania zgodne z dokumengacj

Do prac przygotowawczych zaliczg girupy czynnéci:

- wykonanie wykopu pod kable

- monta uchwytow do rur i przewodow.

- monta rur ostonowych

1.6. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Insige& nadzoru.
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w specyfikacji technicznej wykoaadradbioru
rob6t Kd CPV 45000000-7 , pkt 1.5

1.7. Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentagj robét montaowych elementow instalacji elektrycznej i stgogj w
ASUW w Dychowie stanowi
- projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynd@jm z rozporgdzenia Ministra
Infrastruktury z 02.09.2004r.w sprawie szczeg@gw zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonan@dbioru robét budowlanych oraz



programu funkcjonalnoaytkowego ( Dz.U. z 2004r.Nr 202, poz. 2072 zmianUDz 2005r
Nr 75, poz. 664)

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru roggdrzdzone zgodnie z rozpaidzeniem
Ministra Infrastruktury z 02.09.2004r. (Dz.U. @®r. Nr 202 poz. 2072 zmian Dz. U. z
2005r. Nr 75, poz. 664),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozpozeniem Ministra Infrastruktury z 26.06.
2002r. w sprawie dziennika budowy, montarozbiérki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawierggego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z
2002r. Nr 108 poz. 953)

- dokumentywiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulpgowego
zastosowaniaaytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustaav16.04.2004r. o wyrobach
budowlanych (Dz.U. z 2004r. Nr 92, poz. 881)rtkéechniczne wyrobow lub zalecenia
producentow dotygzre stosowania wyrobow

- protokoty odbiorow cgsciowych, kaicowych oraz robot zanikggych i ulegaicych
zakryciu z zajczonymi protokétami badekontrolnych

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art.3, gkiistawy Prawo budowlane z dn.
07.07.1994r. Dz.U. z 2003r. Nr 207, poz. 203&z. Zmianami)

1.8. Nazwy i kody

45315300-1 Instalowanie linii energetycznych
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne
45156110-9 Instalowanie drogowego ogpraswietleniowego

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI MATERIALOW

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatdw prziame w specyfikacji sty
ustaleniu pegdanego standardu wykonania i otemia wigciwosci i wymogow
technicznych zatmnych w dokumentacji technicznej dla projektowangaiwigza.
Dopuszcza gizamieszczenie rozgaan w oparciu o produkty innych producentéw pod
warunkiem:

- spetnienia tych samych wizwosci technicznych,
- przedstawienie zamiennych rozas@ na psmie ( atesty, akceptacje).

2.1. 0Ogodlne wymagania dotycgce wiaciwosci materiatdw ich
pozyskiwania i skladowania

Do wykonania i monta instalacji, urgdzeax elektrycznych i odbiornikbéw energii
elektrycznej naley stosowa przewody, kable ospgzoraz aparatgri urzadzenia
elektryczne posiadgge dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje/gioby, dla ktérych producent lub jego

upowaniony przedstawiciel :

- dokonat oceny zgodioi z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug dkreego
systemu oceny zgodém,

- wydat deklaragj zgodndci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmomwane
specyfikacje techniczne, normy opracowane pkiezizynarodow Komisje
Elektrotechnicza (IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich norm , ngtknajowe
opracowane z uwzglnieniem przepisow bezpiedstwa Migdzynarodowej komisji ds.



Przepisow Dotyceych Zatwierdzenia Spetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

- oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem bezpiésizea B zgodnie z obogaujgcymi
przepisami,

- wydat deklaragj, zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wywrob
umieszczonego w okilenym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobéw magych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpiett®va ,

- wydat dwiadczenieze zapewniono zgoddéwyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlarzymgywidualna dokumentacja
projektovs, sporadzory przez projektanta obiektu lub z nim uzgodnion

Zastosowanie innych wyrobow, wgj nie wymienionych , jest nibwe pod warunkiem

posiadania przez nie dopuszczenia do stosowanigdavimictwie i uwzgtdnienia ich w

zatwierdzonym projekcie dotygzym montau urzdzei elektroenergetycznych w obiekcie

budowlanym

2.2. Rodzaje materiatéw

Wszystkie materiaty do wykonania zasdarsterowania ASUW w Dychowie
powinny odpowiadawymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia.

2.2.1 Kable i przewody

Przewody i kable powinny posiadzolacje i powtolk ochronna z igielitu.
Jako materiat przewodey stosowa wytacznie miedz z liczbzyt 3;4;5 o przekroju; 2,5mm
4;6; i16 mm
Napiecie znamionowe izolacji nie mniejszezmM50V, dla przewoddéw i 2000V dla kabli.
Przewody instalacyjne stosoévaolowane z powtok ochroni do uktadania na state.

2.2.2 Osprzt instalacyjny do kabli

Rury instalacyjne (Ostonowe AROT DVK 7@jaz z osprgem (, tulejki, fczniki,
uchwyty) wykonane z tworzyw sztucznych o wytrzynatelektrycznej min. 2kV, niepalne
lub trudnozapalne ktére nie podtrzyrmppiomienia, a wydzielane przez rury w wysokiej
temperaturze gazy nie sa szkodliwe dla Cztowieky Ristalacyjne ostonowe powinny by
odporne na temperatuotoczenia w zakresie od -Z5do +60C .

2.2.3. Systemy mocujce kable

Uchwyty do mocowania kabli— klinowane w otworze z elementem trzygegm statym lub
zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elemem@wpaski zaciskowe lub uchwyty
kablowe przykgcane; stosowane gtownie z tworzyw sztucznych (direkelementy magbyc
wykonane take z metali).

Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw sztucznych do mocowania rur
poprzez wciskanie lub przyeanie.

Pozostaly osprzt — utatwia montai zwieksza bezpieczestwo obstugi; wyrani¢ mazna
kilka grup materiatébw: oznaczniki kabli, dtawniagczki i szyny, zaciski ochronne.



2.2.4. Specyfikacja materiatowa

Jedn. 4
Lp nazwa - llosé

miary
1 2 3 4
1 Oprawa SGS 70W kpl Szt 7
2 Oprawa OPK 2x36W kpl Szt 9
3 Oprawa VEGA 100W kpl Szt 2
4 Modut AW 1h Szt 2
5 Stup SO8/Noc z fundamentem i wyghikiem Szt 7
6 Tabliczka bezpieczn. Stupowa Szt 7
7 Uziom ZPC 12 Szt 2
8 Bezpiecznik Bi4A Szt 7
9 Szafka Sz Szt 2
10 Szafka SZP Szt 1
11 Szafka éwietleniowa RO w OP 45 DF z wyposa Szt 1
12 Listwa LZ 10x2,5 Szt 2
13 Listwa LZ 14x2,5 Szt 1
14 Szyna GSW Szt 1
15 Tablica TS kpl Szt 1
16 Tablica TR kpl Szt 1
17 Rury winidurowe RL22 m 88
18 YAKY 4x35mm2 m 595
19 YKY 4x6mm2 m 237
20 YKY 5x2,5mnf m 42
21 YDY 3x1,5mm2 m 56
22 YDY 5x16mm2 m 8,5
23 YDY 3x2,5mm2 m 238
24 YKSY 7x1,5mnf m 279
25 LiYCY 2x0,75 m 68
26 LiYCY 4x0,75 m 175
27 Kanat instalacyjny 130/60 m 27
28 k aczniki instalacyjne 1P44 Szt 5
29 Gniazda 230V/z Szt 9
30 Gniazdo 3x400V/16A 3L+N+PE Szt 1
31 Wentylator tazienkowy Szt 1
32 Wspornikiscienne Szt 26
33 Ztacza kontrolne Szt 5
34 Rury DVK 75 AROT m 2
35 Piasek m* 6

2.3. Warunki przyj ecia na budowe materiatow do rob6t montazowych

Wyroby do rob6t monteowych mog by¢ przyjete na budow, jesli spetniap
nastpujace warunki :
- ;3 zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystydana w dokumentacji projektowej
- sa widciwie oznakowane i opakowane
- spetniag wymagania wiéciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia



- producent dostarczyt dokumerityiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu loiy¢znie przygotowanych potfabrykatow
rowniez karty katalogowe wyrobdéw lub firmowe wytyczne stasnia wyrobdw

Niedopuszczalne jest stosowanie do robot mantgch — wyrobdw i materiatdw nieznanego

pochodzenia.

Przyjcie materiatow i wyrobéw na bude@wowinno by potwierdzone wpisem do dziennika

budowy.

2.4 Warunki przechowywania materiatdw do wykonania zadania
| sterowania ASUW w Dychowie

Wszystkie materiaty pakowane powing§ przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukcja producenta oraz wymaganiarpoagednich norm.
W szczegolnéci kable na bonach, kace przewodow i kabli zabezpieczone powinng by
przed przedostaniemesivilgoci.
Pozostaly sprt, wraz z osprgem pomocniczym naky przechowywa w oryginalnych
opakowaniach, kartonach , opakowaniach foliowych.
Szczegolnie nafsy chront przed wptywami atmosferycznymi : deszczem, mropeaa
zawilgoceniem.
Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyraipakowanych powinno ldysuche
i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU I NARZEDZI

3.1. 0Ogoblne wymagania dotycgce sprztu podano w specyfikaciji
technicznej”"Wymagania ogoélne” Kod CPV 4500000-7, pkt3

Prace nima wykonywa przy pomocy wszelkiego spitzi zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu podano w specyfikaciji
technicznej ,Wymagania ogolne” Kod CPV 45000000-fkt 4

4.2. Transport materiatow

Podczas transportu materiatow ze sktadu przyobreto na obiekt naky zachowa
ostraznos¢ aby nie uszkodzimateriatdw do montal. Minimalne temperatury dopuszcaeg
wykonywania transportu wynoszlla kizkow, ze wzgtdu na maliwos¢ uszkodzenia
izolacji -5°C .

Nalezy stosowa dodatkowe opakowania w przypadku ainvosci uszkodzé
transportowych.
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5.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonywania robot podano w specyfikadechnicznej
~"Wymagania ogoélne” kod CPV 45000000-7, pla

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtnie z dokumentagciechniczna i
umowy oraz za jak& zastosowanych materiatow i jaléowvykonywanych robot.
Roboty winny byg wykonane zgodnie z projektem i poleceniami Inspeknadzoru.

5.2. Wykonanie linii kablowych

Zakres robot obejmuje:
- przemieszczenie w strefie monbave]
- ztozenie na miejscu monta wg projektu,
- wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowaniegdrzebiegu kabli i miejsc monta
osprztu,
- roboty przygotowawcze o charakterze ogélnobudowtajak : wykopanie rowow
kablowych, nasypanie nasypek ,agnie folii niebieskiej i zasypanie rowdéw kablowych
- przeprowadzenie préb i badagodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000 oraz
PN-E- 04700:1998/Az1:2000.

5.3. Podiaczenie pomp g¢binowych w ASUW

Zakres robot obejmuije:
- przemieszczenie w strefie monbavej
- ztozenie na miejscu monta wg projektu
- zamontowanie szafek SZ1; SZ2i SZp w ASUWziyprjeciu wody
- wprowadzenie kabli zasiggych i sterowniczych do szafek i pgcitenie do
zaciskow listew przgczeniowych

5.3. Podhczenie pomp g¢binowych do tablicy sterowniczej TS

Te elementy instalacji montowav koncowej fazie robot, aby unilgd niepotrzebnych
zniszczé i zabrudza.
Zakres robot obejmuije:
- utozenie dwdch przepustéw z rur AROT DVK 75 do budy@&uUw
- wprowadzenie przez przepust do budynku SUW kagsilapcych i sterowniczych
- wprowadzenie kabli zasik@gego i sterowniczego do tablicy sterowniczej TS

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.3.0g0Ine zasady kontroli jakaci robot podano w specyfikacii
technicznej ,Wymagania ogoélne” Kod CPV 4800000-7 pkt 6
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6.4.Szczegotowy wykaz oraz zakres pomortawych badai przewoddw
i kabli zawarty jest w w PN-IEC 60364-6-6:2000
i PN-E-04700:1998/Az1:2000

6.3. Ponadto nalgy wykonaé¢ sprawdzenia odbiorcze skladajce sé
z ogddzin czesciowych i koncowych polegagcych na kontroli:

- zgodndci dokumentacji powykonawczej z projektem i starfakiycznym,

- zgodndci pofaczer z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

- stanu przewoddw, kabli, ospta instalacyjnego, stanu i kompletcodokumentaciji
dotyczcej zastosowanych materiatéw,

- sprawdzenie ggtosci kabli i przewoddw wyspujacych w danej instalacii,

- poprawngci wykonania i zabezpieczenia potex srubowych ,

- poprawn@ci wykonania montau sprztu instalacyjnego, ugzlzea i odbiornikdw energii
elektrycznej,

- pomiarach rezystanciji izolacji,

- pomiar rezystancji uziemie

Rezystancja izolacji obwodow nie powinnalmniejsza ni 50MQ. Rezystancja izolacji

poszczegolinych obwoddw wraz z gnlzeniami nie powinna ldymniejsza ni 20MQ.

Pomiaru naley dokon& miernikiem rezystancji instalacji o ngpiu 2,5kV.

Po wykonaniu ogldzin naley sporadzi¢ protokdty z przeprowadzonych badzgodnie z

wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000

6.4. Zasady pos¢powania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatam

Wszystkie materiaty, uszlzenia i aparaty nie spetniag wymaga podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zosfarrzucone. 3 materiaty nie spetniare
wymaga zostaty wbudowane lub zastosowane, to na poledespektora nadzoru
wykonawca wymieni je na wiasny koszt.

Na pisemne wygpienia Wykonawcy, Inspektor nadzoru #ieauzng wad: za nie majca
zasadniczego wptywu na jadéofunkcjonowania éwietlenia drogowego i ustélizakres i
wielkos¢ potrcen za obnkong jakosé.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét montaowych
~Wymagania ogolne” KodCPV 45000000-7, pkt 7

7.2. Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montawych
instalacji elektrycznej

Obmiaru robét dokonujecs natury (wykonanej roboty) przyjmag jednostki miary
odpowiadajce zawartym w dokumentaciji i tak:
- dla osprztu przewodow i kabli : szt., kpl., m
- dla sprztu tagcznikowego: szt., kpl.,
- dla uradzen i odbiornikéw energii elektrycznej: szt., kpl.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w specyfikacfechnicznej
~Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pl&

8.2. Warunki odbioru instalacji i urz adzen zasilajgcych

8.2.1 Odbidr miedzyoperacyjny

Odbior midzyoperacyjny przeprowadzony jest po zZakaeniu danego etapu robot
majcych wptyw na wykonanie dalszych prac.
Odbiorowi takiemu mogpodlega m. innymi:
- utozenie kabli w nie zasypanym rowie kablowym,

8.2.2. Odbidr czesciowy

Nalezy przeprowadzi badanie pomontawe czsciowe robot zanikagych oraz
elementow urgdzen, ktére ulegaj zakryciu (np. wszelkie roboty zanilkag),
uniemaliwiaj gce ocer prawidtowdaci ich wykonania po catkowitym ukazeniu prac.
Podczas odbioru natg sprawdzt prawidtowad¢ montau oraz zgodn& z obowizujagcymi
przepisami i projektem.

8.2.3. Odbidr koncowy

Badania pomontawe jako techniczne sprawdzenie jétiovykonanych robot naky
przeprowadz po zakaczeniu robot elektrycznych przed przekazaniggikownikowi
urzadzen zasilagcych.

Zakres bad@aobejmuje sprawdzenie:- pomiaru rezystancji izolacj
Parametry badaoraz sposéb przeprowadzenia biada okrélone w normach PN-IEC
60364-6-61:2000 IPN-E-04700:1998/Az1:2000

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. 0Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy rozliczania robot podano w
specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdle” Kod CPV 4500000-7,
pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i ptatndgci

Rozliczenie robot montawych instalacji elektrycznej mie byt dokonane
jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robdt kmcowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréwegsziowych robot.
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Ostateczne rozliczenie umowy paitizy zamawigcym a wykonawg nastpuje po

dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstaw rozliczenia oraz ptatrsai wykonanego i odebranego zakresu rob6t stanowtiodéa

tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedkmsych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiago lub,

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za olomy zakres rob6t.

Ceny jednostkowe wykonania, robot instalacji elgdanych lub kwoty ryczattowe

obejmupce roboty instalacyjne uwzginiajg rowniez:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materialéwgdzi i sprz:tu,

- obstug sprztu nie posiadagego etatowej obstugi,

- ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkicsztowa przestawnych unmiwiajacych
wykonanie rob6t na wysoko do 4m,

- usungcie wad i usterek oraz naprawienie uszkadzewstatych w czasie robot,

- uporadkowanie miejsca wykonywania robot,

- usunkcie pozostaltri, resztek i odpadéw materiatow poprzez przekazafi do
upowanionych zaktadow utylizacyjnych,

- likwidacje¢ stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych gfe g rowniez koszty montau, demontau i pracy rusztowa

niezkezdnych do wykonania robét na wysakodo 4m od poziomu terenu,

Przy rozliczaniu robot wg uzgodnionych cen jednostkch koszty niezédnych rusztowa

mog by¢ uwzgkdnione w tych cenach lub stan@wpodstaw oddzielnej ptatnéci .



